
 

赛项说明 

AI 无人系统赛项是以 AI 无人系统的单机智能算法为主

题，小学组和中学组分别侧重于无人小车单机在使用不同传

感器的情况下快速识别线路的能力。 

 

一、赛项介绍 

大赛名称：国际无人机创新技能大赛 

赛项名称：AI 无人系统赛项 

赛项组别：小学组、中学组 

赛    具：无人小车 

归属类别：人工智能应用类 



 
图 1 竞赛场地环境示意图 

二、报名要求 

本赛项以学校为报名单位，各学校报名人数不限（选手须为在

籍学生，性别和年级不限），每个学校根据报名人数配指导教师，

统一参加比赛，参赛选手参赛时以组为单位，每组人数 3 人。（职

责分别为：算法调试、车辆硬件调试、机动协调）。 

三、竞赛内容 

小学组 

（1）比赛任务 

比赛任务为选手调试好符合赛事要求的无人小车，无人小车在

赛道上自主行驶一圈。A 处为起跑线和终止线，无人小车识别车道

中线（图 2 中黄色车道线）并沿车道中线行驶，比赛赛道示意图如

图 2 所示。 



 
图 2 比赛赛道示意图 

（2）比赛要求 

当裁判发出开始比赛的指令后，开始计时，无人小车沿赛道顺

时针方向自主行驶，在顺利跑完一圈后再次经过 A 处时比赛结束。 

（3）评判依据 

评判依据为车头通过 A 点为开始，自主行驶一圈，车尾经过 A

点为结束，该时间为选手竞速的成绩。 

（4）说明 

1) 赛前允许参赛选手在测试场地进行现场调试 30 分钟（单独

的测试区域）。 

2) 无人小车运行过程中（从开始计时至结束计时），如果出

现任何一次所有车轮都完全冲出赛道（即 4 个支撑轮既不

在赛道上也不在赛道内外的边线上），则本次比赛失败。 



3) 无人小车运行过程中（从开始计时至结束计时），如果出

现中途停车且停车 30 秒内无法再次行驶，则本次比赛失

败。 

4) 比赛失败后选手可申请重新比赛，每支队伍总共具有 3次

比赛机会，已经成功完成比赛的队伍（对成绩不满意者）

不可申请重新比赛，3 次比赛中途不允许更换电池；申请重

赛一次比赛竞速成绩额外增加 5 秒；申请重赛两次比赛竞

速成绩额外增加 10秒。无人小车运行过程中（从开始计时

至结束计时），只要存在任何一次单个车轮完全冲出赛道

（即至少一个支撑轮既不在赛道上也不在赛道内外的边线

上），将在完赛时间上加罚 10秒。 

5) 竞速成绩为参赛选手的最终成绩，依据此成绩进行排名。 
  



初中组 

（1）比赛任务 

比赛任务为选手调试好符合赛事要求的无人小车，无人小车在

赛道上自主行驶一圈。A 处为起跑线和终止线，无人小车识别车道

线并沿车道线行驶，比赛赛道示意图如图 3 所示（车道线为构成蓝

色区域的两条边线）。 

 
图 3 比赛赛道示意图 

（2）比赛要求 

当裁判发出开始比赛的指令后，开始计时，无人小车沿车道线

顺时针方向自主行驶，在顺利跑完一圈后再次经过 A处时比赛结

束。 

（3）评判依据 

评判依据为车头通过 A 点为开始，自主行驶一圈，车尾经过 A

点为结束，该时间为选手竞速的成绩。 

（4）说明 



1) 赛前允许参赛选手在测试场地进行现场调试 30 分钟（单

独的测试区域）。 

2) 无人小车运行过程中（从开始计时至结束计时），如果出

现任何一次所有车轮都完全冲出赛道（即 4 个支撑轮既不在赛

道上也不在赛道内外的边线上），则本次比赛失败。 

3) 无人小车运行过程中（从开始计时至结束计时），如果出

现中途停车且停车 30 秒内无法再次行驶，则本次比赛失败。 

4) 比赛失败后选手可申请重新比赛，每支队伍总共具有 3次

比赛机会，已经成功完成比赛的队伍（对成绩不满意者）不可

申请重新比赛，3 次比赛中途不允许更换电池；申请重赛一次

比赛竞速成绩额外增加 5 秒；申请重赛两次比赛竞速成绩额外

增加 10 秒。 

5) 无人小车运行过程中（从开始计时至结束计时），只要存

在任何一次单个车轮完全冲出赛道（即至少一个支撑轮既不在

赛道上也不在赛道内外的边线上），将在完赛时间上加罚 10

秒，多次压线是否每次+10 秒。 

6) 竞速成绩为参赛选手的最终成绩，依据此成绩进行排名。 

 

  



四、竞赛平台 

参赛选手根据以下要求选择并调试无人小车，图 5 为无人小车

示意图。 

项目 规格要求 说明 

机型 轮式/履带式/足式机器人 考虑到城市路况，推荐轮式 

尺寸 
长≤20cm，宽≤10cm，高≤

11cm 
适应狭窄通道 

重量 ≤3kg（含电池） 安全考虑 

传感器 

小学组：摄像头或光电传

感器 

中学组：摄像头（不低于

480p） 

允许选配编码器、IMU 等其他

类型传感器 

控制器 支持 Python/C 语言/C++ 建议主频≥400MHz 

通信 WiFi/蓝牙/数传 与电脑调试通信 

续航 ≥10 分钟 满电持续运行续航情况下 

 



 
图 4 无人小车示意图 

 

五、注意事项 

有下列行为，参赛队将被取消资格： 

1) 有意或者试图破坏场地、设备或竞争对手的无人小车; 

2) 在竞争对手的比赛过程中进行人为干扰（如赛场内大声喧

哗干扰其他队伍等）; 

3) 做出任何其他有悖公平竞争精神的行为（如选手赛前查看

其他队伍的调试参数等）。 

  



无人小车介绍及课程安排 

无人小车是无人驾驶汽车的缩小版本，集中运用了自动控制、人

工智能、计算机视觉等技术，实现其自主驾驶的功能，同时能够保持

乘用无人车的驾驶行为和交通特性。无人小车在功能上可以与乘用无

人车相媲美，具有自主车道线检测、避障、超车、识别交通标志、识

别信号灯、定位、编队、车车通信等功能。 

无人小车课程安排一共 10 节课，具体内容安排如下： 

第一节 无人小车功能结构和硬件平台  

第二节 软件环境安装 

 

第三节 电机 

 

第四节 舵机 

 

第五节 编码器 

 



第六节 编程基础 

 

第七节 自动控制基础和硬件实践 

 

第八节 图像获取 

 

第九节 图像处理基础 

 

第十节 交通标志检测与识别 

 

 


